
Formelsammlung VL Bewegungswissenschaft 1 (Wank) 

Dreieck (rechtwinklig)  222 bac +=    ( ) ( )sin , cos
a b

c c
 = = =   ( )

b

a
=tan   

 

allgemein gilt (nicht rechtwinklig):    ( )cos2222 −+= abbac  

 
Mathematik (Grundlagen) 
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Kinematik 
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Dynamik 
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Energie 
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Reibung:       Gleitreibung   Nglgl FF =             Haftreibung   NHH FF =   
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(M = Gesamtmasse) 


