
Formelsammlung VL Bewegungswissenschaft 1 (Wank) 
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Mathematik (Grundlagen) 
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Kinematik 

Translation    .consta= :  0vtav +=      00
2

2
stvt

a
s ++=  

   .constv = :     0stvs +=  

Rotation Winkel   
r

sBogen
=   rsBogen =     (analog für ω und α) 

 Radialbeschleunigung / Radial (Flieh-)kraft: maF
r

v
ra RR

T
R === ,

2

2  

 Coriolisbeschleunigung / Corioliskraft (für ω ┴ v ): 2 ,
C C C
a v F a m=−  =   

 

Rotation vektoriell: rvT
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Dynamik 
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Energie 
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(M = Gesamtmasse) 


